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Mise en contexte 

On veut faire subir à la figure: 

1. une rotation de 𝜋 2 , suivie; 

2. d’une homothétie de facteur 2, suivie; 

3. d’une réflexion par rapport à la droite 
de direction (2,1). 
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Composition 



• Composition de transformations linéaires 

Résumé 
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