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Formules de base d’intégration 
des fonctions trigonométriques  
et trigonométriques inverses 



À la recherche de primitives 

Intégrer 

(trouver les primitives) 

Dériver  

 𝑓 𝑥  𝑑𝑥 = 𝐹 𝑥 + 𝐶 



Formules de base de dérivation 

𝑑

𝑑𝑥
𝐶 = 0, 𝐶 ∈ ℝ 

𝑑

𝑑𝑥
𝑥 = 1 

𝑑

𝑑𝑥
𝑥𝑛 = 𝑛𝑥𝑛−1, 𝑛 ∈ ℝ 

𝑑

𝑑𝑥
𝑒𝑥 = 𝑒𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
ln 𝑥 =

1

𝑥
 

Soit 𝑎 > 0 𝑒𝑡 𝑎 ≠ 1 

𝑑

𝑑𝑥
𝑎𝑥 = 𝑎𝑥 ln 𝑎 

𝑑

𝑑𝑥
log𝑎 𝑥 =

1

𝑥 ln 𝑎
 

𝑑

𝑑𝑥
sin 𝑥 = cos 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
cos 𝑥 = −sin 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
tan 𝑥 = sec2 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
cot 𝑥 = −csc2 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
sec 𝑥 = sec 𝑥 tan 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
csc 𝑥 = − csc 𝑥 cot 𝑥  

 

𝑑

𝑑𝑥
arcsin 𝑥 =

1

1 − 𝑥2
 

𝑑

𝑑𝑥
arccos 𝑥 =

−1

1 − 𝑥2
 

𝑑

𝑑𝑥
arctan 𝑥 =

1

𝑥2 + 1
 

𝑑

𝑑𝑥
arccot 𝑥 =

−1

𝑥2 + 1
 

𝑑

𝑑𝑥
arcsec 𝑥 =

1

𝑥 𝑥2 − 1
 

𝑑

𝑑𝑥
arccsc 𝑥 =

−1

𝑥 𝑥2 − 1
 

 

 

 

 

 

 



Formules de dérivation pour sinus et cosinus 

𝑑

𝑑𝑥
sin 𝑥 = cos 𝑥 

 

 

 cos 𝑥  𝑑𝑥 = 

 

 

 

 

⟹ 

 

 

 

𝑑

𝑑𝑥
cos 𝑥 = −sin 𝑥 

 

 

 sin 𝑥  𝑑𝑥 = 

 

 

 

 

⟹ 

 

 

 

sin 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

−cos 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 



Formules de dérivation des fonctions trigonométriques 

𝑑

𝑑𝑥
tan𝑥 = sec2 𝑥 

 

 

 sec2 𝑥 𝑑𝑥 = 

 

 

 

⟹ 

 

 

 

𝑑

𝑑𝑥
cot 𝑥 = − csc2 𝑥 

 

 

 csc2 𝑥  𝑑𝑥 = 

 

 

 

 

⟹ 

 

 

 

𝑑

𝑑𝑥
sec 𝑥 = sec 𝑥 tan 𝑥 

 

 

 sec 𝑥 tan 𝑥  𝑑𝑥 = 

 

 

 

 

⟹ 

 

 

 

𝑑

𝑑𝑥
csc 𝑥 = − csc 𝑥 cot 𝑥 

 

 

 csc 𝑥 cot 𝑥  𝑑𝑥 = 

 

 

 

 

⟹ 

 

 

 

tan 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

−cot 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

sec 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

−csc 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 



Trucs mnémotechniques 

𝑑

𝑑𝑥
sin 𝑥 = cos 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
cos 𝑥 = −sin 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
tan𝑥 = sec2 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
cot 𝑥 = −csc2 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
sec 𝑥 = sec 𝑥 tan 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
csc 𝑥 = −csc 𝑥 cot 𝑥  

 

 sec2 𝑥 𝑑𝑥 = tan𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 sec 𝑥 tan 𝑥  𝑑𝑥 = sec 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 cos 𝑥  𝑑𝑥 = sin 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 sin 𝑥  𝑑𝑥 = −cos 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 csc2 𝑥  𝑑𝑥 = −cot 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 csc 𝑥 cot 𝑥  𝑑𝑥 = −csc 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 



Trucs mnémotechniques 

𝑑

𝑑𝑥
sin 𝑥 = cos 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
cos 𝑥 = −sin 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
tan𝑥 = sec2 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
cot 𝑥 = −csc2 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
sec 𝑥 = sec 𝑥 tan 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
csc 𝑥 = −csc 𝑥 cot 𝑥  

 

 sec2 𝑥 𝑑𝑥 = tan𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 csc2 𝑥  𝑑𝑥 = −cot 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 sec 𝑥 tan 𝑥  𝑑𝑥 = sec 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 csc 𝑥 cot 𝑥  𝑑𝑥 = −csc 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 cos 𝑥  𝑑𝑥 = sin 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 sin 𝑥  𝑑𝑥 = −cos 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 



Formules de base d’intégration 

1. 

2. 

3. 

 sec2 𝑥 𝑑𝑥 = tan𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 cos 𝑥  𝑑𝑥 = sin 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 sin 𝑥  𝑑𝑥 = −cos 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 sec 𝑥 tan 𝑥  𝑑𝑥 = sec 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 csc 𝑥 cot 𝑥  𝑑𝑥 = −csc 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 csc2 𝑥  𝑑𝑥 = −cot 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

4. 

5. 

6. 



Exemple 1 

 csc2 𝑥  𝑑𝑥 = 

 

 

 



Exemple 2 

 tan𝑥  𝑑𝑥 = 

 

 

 

Formules de base d’intégration 

1. 

 

 

 

 

 cos 𝑥  𝑑𝑥 = sin 𝑥 + 𝐶 

 sec2 𝑥 𝑑𝑥 = tan 𝑥 + 𝐶 

 sec 𝑥 tan 𝑥  𝑑𝑥 = sec 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 

 

 sin 𝑥  𝑑𝑥 = −cos 𝑥 + 𝐶 

 csc2 𝑥  𝑑𝑥 = − cot 𝑥 + 𝐶 

 csc 𝑥 cot 𝑥  𝑑𝑥 = −csc 𝑥 + 𝐶 

 

 

2. 

3. 

4. 

5. 

6. 

? 

 

 



Fonctions trigonométriques inverses 

𝑑

𝑑𝑥
arcsin 𝑥 =

1

1 − 𝑥2
  

1

1 − 𝑥2
 𝑑𝑥 = 

 

 

 

⟹ 

 

 

 
𝑑

𝑑𝑥
arctan 𝑥 =

1

𝑥2 + 1
  

1

𝑥2 + 1
 𝑑𝑥 = 

 

 

 

⟹ 

 

 

 
𝑑

𝑑𝑥
arcsec 𝑥 =

1

𝑥 𝑥2 + 1
  

1

𝑥 𝑥2 + 1
 𝑑𝑥 = 

 

 

 

⟹ 

 

 

 

𝑥 ∈ ] − 1,1[ 

arcsin 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

arctan 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

arcsec 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 



Et les autres fonctions trigonométriques inverses? 

𝑑

𝑑𝑥
arcsin 𝑥 =

1

1 − 𝑥2
 

𝑑

𝑑𝑥
arctan𝑥 =

1

𝑥2 + 1
 

𝑑

𝑑𝑥
arcsec 𝑥 =

1

𝑥 𝑥2 − 1
 

 

 

𝑑

𝑑𝑥
arccos 𝑥 =

−1

1 − 𝑥2
 

𝑑

𝑑𝑥
arccot 𝑥 =

−1

𝑥2 + 1
 

𝑑

𝑑𝑥
arccsc 𝑥 =

−1

𝑥 𝑥2 − 1
 

 

 



Et les autres fonctions trigonométriques inverses? 

𝑑

𝑑𝑥
arcsin 𝑥 =

1

1 − 𝑥2
  

1

1 − 𝑥2
 𝑑𝑥 = arcsin 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

⟹ 

 

 

 
𝑑

𝑑𝑥
arccos 𝑥 =

−1

1 − 𝑥2
  

1

1 − 𝑥2
 𝑑𝑥 = 

 

 

 

 

⟹ 

 

 

 

−arccos 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 



Et les autres fonctions trigonométriques inverses? 

𝑑

𝑑𝑥
arcsin 𝑥 =

1

1 − 𝑥2
  

1

1 − 𝑥2
 𝑑𝑥 = arcsin 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

⟹ 

 

 

 
𝑑

𝑑𝑥
arccos 𝑥 =

−1

1 − 𝑥2
  

1

1 − 𝑥2
 𝑑𝑥 = 

 

 

 

 

⟹ 

 

 

 

Primitives 
équivalentes 

 −arccos 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 



Et les autres fonctions trigonométriques inverses? 

𝑑

𝑑𝑥
arcsin 𝑥 =

1

1 − 𝑥2
  

1

1 − 𝑥2
 𝑑𝑥 = arcsin 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

⟹ 

 

 

 



Formules de base d’intégration 

1. 

2. 

3. 

 
1

1 − 𝑥2
 𝑑𝑥 = arcsin 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 
1

𝑥2 + 1
 𝑑𝑥 = arctan 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 
1

𝑥 𝑥2 + 1
 𝑑𝑥 = arcsec 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 



Exemple 3 

 
5

𝑡2 + 1
 𝑑𝑡 = 

 

 

 

 

 
1

𝑥2 + 1
 𝑑𝑥 = arctan 𝑥 + 𝐶 

 

 

 𝑘 𝑓 𝑥  𝑑𝑥 = 𝑘  𝑓 𝑥  𝑑𝑥 

où 𝑘 est une constante réelle 

 



Exemple 4 

 
𝑥

𝑥2 + 1
 𝑑𝑥 = 

 

 

 

 

 
1

𝑥2 + 1
 𝑑𝑥 = arctan 𝑥 + 𝐶 

 

=  𝑥 
1

𝑥2 + 1
 𝑑𝑥 

 

 

 

 

 𝑘 𝑓 𝑥  𝑑𝑥 = 𝑘  𝑓 𝑥  𝑑𝑥 

où 𝑘 est une constante réelle 

 



Résumé 

En inversant les formules de dérivation des fonctions 
trigonométriques, on obtient les six formules suivantes. 

 sec2 𝑥 𝑑𝑥 = tan𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 csc2 𝑥  𝑑𝑥 = − cot 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 sec 𝑥 tan 𝑥  𝑑𝑥 = sec 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 csc 𝑥 cot 𝑥  𝑑𝑥 = −csc 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 cos 𝑥  𝑑𝑥 = sin 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 sin 𝑥  𝑑𝑥 = −cos 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 



Résumé 

Pour les fonctions trigonométriques inverses, nous 
mémoriserons que trois formules, puisque les autres sont 
équivalentes. 

 
1

1 − 𝑥2
 𝑑𝑥 = arcsin 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 
1

𝑥2 + 1
 𝑑𝑥 = arctan 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 

 
1

𝑥 𝑥2 + 1
 𝑑𝑥 = arcsec 𝑥 + 𝐶 

 

 

 

 



Résumé 

Certaines fonctions trigonométriques, comme tangente, 
ne sont le résultat d’aucune formule de base de 
dérivation. Leur résolution demandera l’utilisation de 
nouvelles stratégies : les techniques d’intégration. 

 tan𝑥  𝑑𝑥 = ? 
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