XX\ Marhiwa-TLC

Formules de base d’'intégration
des fonctions trigonométriques
et trigonométriques inverses

Anik Souliere

Professeure de mathématique
Département de mathématiques
College de Maisonneuve
asouliere@cmaisonneuve.qc.ca

Financé par le ministére de I'Enseignement supérieur, de la Recherche et de la Science (MESRS)

@ Ressource développée dans le cadre du projet Mathéma-TIC
du Québec dans le cadre du Programme d'arrimage universités-colleges




A la recherche de primitives

Intégrer
(trouver les primitives)
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Formules de base de dérivation
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Formules de dérivation pour sinus et cosinus
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Formules de dérivation des fonctions trigonométriques
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Trucs mnémotechniques
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Trucs mnémotechniques
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cosx dx =sinx + C

sinx dx = —cosx + C

sec2xdx =tanx + C

csc?x dx = —cotx + C

secxtanx dx =secx + C
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Formules de base d'intégration

fcosx dx =sinx+ C Jsinx dx = —cosx+ C
Jseczxdxztanx+C jcsczx dx = —cotx+C
fsecxtanx dx = secx + C jcscxcotx dx = —cscx + C



Exemple 1

jcsczx dx =



Exemple 2

ftanx dx = 7

Formules de base d’'intégration

fcosx dx =sinx+ C jsinx dx = —cosx + C
jseczxdx=tanx+C jcsczx dx = —cotx + C
jsecxtanx dx =secx+C jcscxcotx dx = —cscx+ C



Fonctions trigonomeétriques inverses
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Et les autres fonctions trigonométriques inverses?
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Et les autres fonctions trigonométriques inverses?
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Et les autres fonctions trigonométriques inverses?

d 1
—arcsin x =

1
S — ——— dx = arcsinx + C
Primitives
équivalentes
d -1
—arccos x = ———

1
dx < N = jﬁ dx = —arccosx + C

y = arcsin(x)

1

0

: I
1_/ y = — arccos(x)
/.

]




Et les autres fonctions trigonométriques inverses?
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Formules de base d'intégration
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Résumeé

En inversant les formules de dérivation des fonctions
trigonomeétriques, on obtient les six formules suivantes.

jcosx dx =sinx+ C jsinx dx = —cosx + C
J sec?xdx =tanx + C Jrcsczx dx = —cotx + C
J secxtanx dx =secx + C rcscxcotx dx = —cscx+ C
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Résumeé

Pour les fonctions trigonométriques inverses, nous
meémoriserons que trois formules, puisque les autres sont
équivalentes.
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Résumeé

Certaines fonctions trigonométriques, comme tangente,
ne sont le résultat d’aucune formule de base de
dérivation. Leur résolution demandera |'utilisation de
nouvelles stratégies : les techniques d’intégration.
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