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Représentation matricielle d'une transformation linéaire
de R" dans R™.
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Représentation matricielle d'une transformation linéaire
deV dans W.
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Résumeé

Etapes pour trouver la représentation matricielle d’une
transformation linéaire T de V dans W

1. Déterminer une base B de V et une base C de /.

2. Appliquer la transformation T sur chaque élément de
la base B.

3. Trouver les coordonnées des éléments de |'étape 2
dans la base C.

4. Construire la matrice

[Tles =([TO®], [T®Y], - [Tb)])
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