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Étapes pour trouver la représentation matricielle d’une 
transformation linéaire 𝑇 de 𝑉 dans 𝑊. 

1. Déterminer une base 𝐵 de 𝑉 et une base 𝐶 de 𝑊. 

2. Appliquer la transformation 𝑇 sur chaque élément de 
la base 𝐵. 

3. Trouver les coordonnées des éléments de l’étape 2 
dans la base 𝐶. 

4. Construire la matrice  
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