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Exemple 1 

Trouver 𝑐1 et 𝑐2 tels que  −1,1 = 𝑐1 1, −2 + 𝑐2 3, −5 . 

 

 

 

 

 

 



Théorème 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Représentation d’un vecteur (coordonnées) 

Soit 𝐵 = (𝒃𝟏, … , 𝒃𝒏) une base d’un espace vectoriel 𝑉. Alors pour tout 
vecteur 𝒙 de 𝑉, il existe une unique famille 𝑐1, … , 𝑐𝑛  de scalaires telle que  
  

𝒙 = 𝑐1𝒃𝟏 + ⋯ + 𝑐𝑛𝒃𝒏. 

Le vecteur 

𝑐1

⋮
𝑐𝑛

 est appelé le vecteur des composantes (ou les coordonnées) 

de 𝒙 dans la base 𝐵. Il est noté 𝒙 𝐵. 



Exemple 2 

Déterminer les composantes de  𝒙 = (0, 0, −2)  dans la base 𝐵 = 𝒃𝟏, 𝒃𝟐, 𝒃𝟑  
où 𝒃𝟏 = 1,1,3 , 𝒃𝟐 = 2,0,8  et 𝒃𝟑 = 1, −1,3 . 
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