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Définition 

Matrice échelonnée réduite 

Une matrice échelonnée est dite sous forme échelonnée réduite si elle vérifie 
les deux propriétés suivantes:   

1. le pivot (premier élément non nul) de chaque ligne de la matrice vaut 1; 

2. ce pivot doit être le seul élément non nul de la colonne dans laquelle il 
se trouve. 
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