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Représentation d’un système 
d’équations linéaires 
sous forme matricielle 



Exemple 1 
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Exemple 2 

On considère le système suivant: 
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Matrice augmentée 

La matrice augmentée d’un système s’obtient en adjoignant à la matrice des 
coefficients des inconnues la colonne formée du second membre du système. 



Exemple 3 
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