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Introduction

L’axiomatique moderne de la théorie des probabilités nous vient du

mathématicien russe A. N. Kolmogorov.

Elle est basée sur le concept de triplet de probabilités:

(Ω,F ,P) .

Dans cette capsule vidéo, nous présenterons tout particulièrement les notions

d’ensemble fondamental et d’événement.



Expérience aléatoire

Supposons que l’on veuille modéliser et analyser une expérience dont le résultat

n’est pas connu d’avance.

Par exemple,

• le lancer de pièces de monnaie;

• le lancer de dés;

• la date du prochain tremblement

de terre en Californie;

• le prix de l’action de Apple Inc.;

• etc.
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Dé󰅯initions

Ensemble fondamental

L’ensemble des résultats d’une expérience sera noté Ω.

C’est ce qu’on appelle l’ensemble fondamental.

E󰂦 tat de la nature

Un élément générique de Ω sera noté ω.

C’est ce qu’on appelle une réalisation ou un état de la nature.



Dé󰅯initions

E󰂦 vénement

On appelle événement tout sous-ensemble E de l’ensemble fondamental Ω:

E ⊆ Ω.

On dit que l’événement E se réalise si le résultat de l’expérience aléatoire est

dans E.

Il arrive parfois qu’on représente par F l’ensemble des événements associés à un

ensemble fondamental Ω.



Exemple 1

Si on modélise le lancer de deux pièces de monnaie distinctes, il serait naturel de

choisir

Ω = {(P, P), (P, F), (F, P), (F, F)} .

On pourrait ensuite être intéressé par l’événement

E : on observe au moins un pile.

Dans ce cas, E = {(P, P), (P, F), (F, P)}.



Exemple 2

Si on veut modéliser le lancer de deux dés distincts, on choisira

Ω = {1, 2, 3, 4, 5, 6} × {1, 2, 3, 4, 5, 6}

= {(i, j) | 1 ≤ i, j ≤ 6} .

Et si on s’intéresse par exemple à l’événement

E : la somme est un nombre pair,

on aura

E = {(1, 1), (1, 3), (1, 5), (2, 2), (2, 4), (2, 6), (3, 1), (3, 3), (3, 5),
(4, 2), (4, 4), (4, 6), (5, 1), (5, 3), (5, 5), (6, 2), (6, 4), (6, 6)} .
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Exemple 3

Si on s’intéresse à la date du prochain tremblement de terre en Californie, on

pourrait choisir

Ω = N.

On pourrait ensuite être intéressé par l’événement

E : il n’y aura pas de tremblement de terre au cours de la prochaine année.

Dans ce modèle, on aura donc E = {366, 367, 368, . . . }.
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